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1 Objectifs

L’utilisation de l'internet des objets (IoT) se généralise, en particulier
dans le domaine médical. Il permet, entre autres, de surveiller I’état des pa-
tients a partir de données référencées capteurs et peut aider a I’établissement
de diagnostics pour le personnel médical.

Dans ce contexte, la premiére étape est de pouvoir reconnaitre les acti-
vités quotidiennes (se lever, marcher, s’allonger, s’assoir, passer d’une piéce
a lautre ...) d’une personne a partir de capteurs dont elle dispose dans son
environnement (capteurs de présence, mouvement, pression, température ...)
ou des objets connectés embarqués qu’elle utilise naturellement (smartphone,
montre connectée, télécommande ...).

2 Etude bibliographique

Le travail proposé consistera a faire, dans un premier temps, une étude
bibliographique sur la reconnaissance d’activités humaines a partir de cap-
teurs ambiants ou portés. Dans ce domaine, les activités de recherche basées
sur Papprentissage profond [2,/4] semblent donner de trés bon résultats no-
tamment les réseaux de neurones convolutifs [1] et récurrents [3].

3 Stage

Dans la continuité de cette étude bibliographique le stage consistera a
mettre en oeuvre des algorithmes d’apprentissage profond et les évaluer a



partir de bases de données existantes sur les activités de la vie quotidienne
(Datasets for Activity Recognition,Health Smart Home datasets ...). L’ob-
jectif final du stage sera de valider ces algorithmes sur les données recueillies
par le laboratoire DOMUS de Sherbrooke au Québec avec lequel collabore
I’équipe IHSEV et qui dispose d’appartements instrumentés.

4 Environnement

Le stage de Master se déroulera au CERV[[| dans I'équipe IHSEV] du
Lab—STICCE] et s’appuiera sur ses compétences en reconnaissance de gestes

et apprentissage machine pour analyser les données brutes issues des capteurs
disponibles au laboratoire DOMUS[ de Sherbrooke.
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1. CERV|: Centre Européen de Réalité Virtuelle

2. IHSEV : Interaction Humain Systéme et Environnement Virtuel

3. Lab-STICC) : Laboratoire des Sciences et Techniques de I'Information, de la Com-
munication et de la Connaissance

4. DOMUS : Domotique et Informatique Mobile de I’Université de Sherbrooke


https://sites.google.com/site/tim0306/datasets
https://lig-getalp.imag.fr/health-smart-home-his-datasets
https://www.cerv.fr
https://www.labsticc.fr/en/teams/m-573-ihsev.htm
https://www.labsticc.fr/en/teams/m-573-ihsev.htm
https://www.usherbrooke.ca/domus/fr
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